
데보7 조종기 설명서
꼭 필요한 부분만 정리하여 만든 설명서 입니다.



데보7 설명서



• 1.0 일반정보

• 1.1 중요사항

• 1) 송신기는 14세 이상의 RC 입문경험이 있는 사용자에게 적합합니다. 

• 2) 비행을 위한 각 국가의 법령에 따라 승인은 사전에 허가 받아야 합니다. 

• 3) 판매된 송신기에 대해서 조종기 작동 중 발생할 수 있는 어떠한 안전사고 에도 제조사와 판매 사는 책임을 지지 않습니다. 

• 4) 각국의 기술적인 지원 및 A/S 가 가능한 총판을 두고 있으며, 이에 따라 사용법, 작동, 유지 보수와 관련된 사항에 대해서 야기되는 문제에 대해서는 총판에 문의하시면 됩니다. 

• 1.2 주의사항

• 1)장애물 및 사람 주의

• RC 비행체의 경우에는 비행 속도나 상태에 대해서는 100% 확인하기는 어려우며, 이는 잠재적 위험이 있다는 것입니다. 사람들, 고층빌딩, 고압선 등의 장애물에 주의하여야 하며, 비, 폭풍, 번개 등은

• 피하여야 합니다. 

• 2) 습한 환경 주의

• RC 비행체의 경우 전자부품들로 정밀하게 구성되어 있기 때문에, 습도와 수증기로부터 떨어져 있어야 합니다. 

• 3) 유지 및 보수

• 순정 부품의 사용은 송신기의 자유로운 변경 또는 유지보수를 안정적으로 할 수 있습니다. (송신기의 유지보수 시 순정 품을 사용하며, 총판에서 수리하지 않은 송수신기나 개조 품 은 책임질 수 없습

• 니다)  송신기의 수리는 허용된 범위 내에서 진행하여야 합니다. 안전법규를 벗어난 범위에서의 사용은 금지합니다. 

• 4) 안전한 작동법

• 사용자의 컨디션 및 비행 실력에 맞게 송신기를 작동 하여야 합니다. 

• 사용자의 피로가 누적될 경우, 컨트롤 중 실수가 발생하여 위험한 사고가 야기될 수 있으니 주의하여 작동하여야 합니다. 

• 5) 화기 주의

• 송신기 내부는 많은 전자부품들로 정밀하게 구성되어 있기 때문에, 화기 및 직사광선으로부터 가까이 두지 말아야 합니다. 고온으로 인한 뒤틀림 현상이나 손상이 발생할 수 있습니다. 



6. DEVO-7 송신기 각 부분의 명칭

전면 부

후면 부

(6-1)충전 잭: 입력전압 12V 전류 50mAh 극성: +-------- ------------ -

(6-2)디지털 신호 변환 잭(DSC): PC 비행 시뮬레이터 및 유선 트레이닝 모드 지원. 



6-3 배선 다이어그램

6-4 패널 기능키

데보 7 조종기에는 6개의 기능키가 있으며 기능은 다음과 같습니다. 

(1)EXT: 리셋 키, 메뉴 항목으로 나가는 키

(2)ENT: 실행 키, 시스템 항목 혹은 기능 모드로 들어갈 때 씀

(3)UP: 상위 항목 이동키, 이전 항목으로 이동

(4)DN: 하위 항목 이동키, 다음 항목으로 이동

(5)R:상위 항목 이동키, 설정 값 감소

(6)L:하위 항목 이동키, 설정 값 증가

7. 스틱 조정

스틱 조절(2 부분) : 길이와 장력 조절 가능하며 모드 1, 모드2 변조 가능

7-1 스틱 길이 조정

(1) 스틱 길이를 길게 조정: 사용자가 원하는 길이까지 스틱 헤드를 반 시계방향으로 돌린 후, 스틱 슬리브를 반 시계방향으로 조여줍니다. 



(2) 스틱 길이를 짧게 조정: 사용자가 원하는 길이까지 스틱 슬리브를 시계방향으로 돌린 후, 스틱 헤드를 시계방향으로 조여줍니다. 

비고: 스틱 길이를 길게 조정할 때, 스틱 헤드를 2~3번 끝까지 돌리셔야 합니다. 

그렇지 않으면, 사용 중 분리될 수 있으니 주의하시기 바랍니다. 

7-2 스틱 장력 조절

드라이버를 이용하여 6개의 나사를 풀고 커버를 제거하면, 아래와 그림과 같이 베이스 플레이트를 보실 수 있습니다. 

십자 드라이버로 컨트롤 스틱 장력 조절볼트를 돌려 장력을 조절합니다

(주의: 시계방향: 장력이 높아짐, 반 시계방향: 장력이 낮아짐). 

8. 목걸이 사용

송신기의 중앙에 위치한 강한 고리는 송신기 무게중심에 맞춰져 있으며, 목걸이를 이 고리에 걸어서 사용하시면 됩니다. 

9. 트레이닝 모드

2대의 DEVO 7 송신기는 동시 연결하여 초보자를 위한 트레이닝 기능이 가능합니다

(1) 모델 DATA 전송



(2)트레이닝 모드 연결

조종기 셋트에 포함된 시그널 선을 교습자의 DSC 소켓에 연결하고 전원을 켭니다. 

교습자의 조종기 화면에 PC 0% 라고 확인 됩니다. 

(3)링키지 디스플레이

다음으로, 교수자의 송신기를 켭니다. 새롭게 복사된 모델의 데이터는 MODEL 메뉴에서 선택이 가능합니다. 기체와 바인딩 후 간단한 테

스트를 통해서 기체가 정상 작동하는걸 확인 하실 수 있습니다. 전원을 끈 후, 제공된 신호 선을 교수자의 DSC 소켓에 삽입한 후, 다시 전

원을 켜면 자동으로 트레이닝 모드로 전환됩니다. 

(4)트레이닝 채널 활성화 혹은 비활성화

트레이너는 교습자의 사용 가능한 채널을 제한할 수 있습니다. 

FUNTION -> DN -> TRAIN -> ENT -> UP/DN키를 사용하여 컨트롤할 채널을 선택 가능합니다. 

다시 R/L 키를 사용하여 INH, ACT 로 선택 가능 합니다. 

INH : 교습자의 해당 채널 사용 불가

ACT : 교습자의 해당 채널 사용 허용

(5)트레이닝 모드 사용

트레이닝 스위치는 DEVO 7 송신기의 왼쪽 상단 코너에 위치하며, HOLD/TRN 으로 표기 되어 있습니다. 



비행 중 만일 트레이너 스위치가 TRN 위치에 놓는다면, 교습 자로 넘어가게 됩니다. 

교수자의 DEVO 7 화면을 보면, 교습자의 조종기 화면에 출력이 표시 됩니다. 

만일 트레이너가 TRN 스위치를 한번 더 작동시킨다면, 트레이너는 다시 원상복귀 됩니다. 

트레이닝 모드는 비행 전 혹은 교습 중에 위험한 상황이 발생할 여지가 크므로, 비행 전 트레이닝 모드 관련하여 충분한 숙지 및 확인이 필요합니다. 

10. 고정 ID 설정(FIXID) 

ID 고정의 사용은 송신기와 수신기 사이의 단독연결을 가능하게 합니다. 

ID 고정의 사용은 바인딩의 시간을 단축시켜 주며, 비행 중 다른 조종기와 바인딩 되는 실수를 방지할 수 있습니다. 특히, 헬리 캠 운용 시 필수적인

기능입니다. 

(1) 세팅 방법

송신기와 수신기 사이에 ID 고정 설정 방법은 다음과 같습니다. 

MODEL-> ENT-> UP/DN ->FIXID-> ENT -> ON 선택가능 -> 숫자확인 -> DN-> 숫자 확인 및 수정 ->RUN -> YES -> ENT ->프로세스 종료. 

(2) ID 고정(FIXID) 의 취소 및 재설정 방법

만일 고정 ID 를 랜덤 ID로 변경하려면,수신기의 파워를 켜기 전, 수신기의 터미널의 BATT 칸에 바인딩 플러그를 끼워 넣으면 됩니다. 그리고 5V DC

파워를 스로틀 채널에 끼워 넣으면 됩니다. 

그러면 수신기의 적색 LED 가 깜박이게 됩니다. 그 다음 바인드 플러그를 제거 하십시오. 

그러면 최종적으로 ID 고정(FIXID) 가 취소 됩니다. 

수신기의 ID 고정은 초기화 되고, 그러면 송신기 또한 초기화 될 것입니다. 

11. 리시버 설치 요구사항

수신기를 보호 할 수 있는 10mm의 두께의 폼을 이용하여, 리시버를 감싼 후 기체에 케이블 타



이 혹은 강한 고무밴드를 써서 붙이시면 됩니다. 

수신기에 전해질 수 있는 진동을 억제하기 위해선 고무고리 혹은 구리 와셔를 사용하는 것을 추천 드립니다. 스크류는 타이트하게 조이지 말아 주세요. 왜냐하

면, 진동 흡수를 위한 고무고리가 제 기능을 하지 못하게 되어 진동흡수 효과가 감소할 수 있습니다. 

기체에서 전달되는 진동을 효과적으로 차단하기 위해서는 고무 고리 혹은 구리 슬리브(튜브)를 사용하는 것이 필요합니다. 그리고 스크류 는 너무 타이트 하게

조이지 말아주세요.그렇지 않으면, 고무 고리의 외형이 변화될 수 있으며, 진동감소 효과도 떨어질 것입니다. 

만일 추가 스위치를 설치한다면, 엔진 배기 통 및 다른 높은 진동원 으로부터 떨어진 위치에 설치 하여야 하며, 모든 스위치들은 전 범위에서 자유롭게 작동 가

능해야 합니다. 

리시버 안테나 들은 평행한 위치로 빼거나 같이 묶지 말아야 합니다. 

수평을 기준으로 2 개의 안테나 선은 직각(90도)을 이루어야만 최고의 성능을 발휘합니다. 

12. DEVO 7 배터리 팩 설치 요구 사항

송신기의 뒷면 배터리 커버를 열고 배터리 박스를 밖으로 꺼내 주십시오. 

AA 사이즈 1.5V 건전지 8개를 장착하는 순서이며, 알카라인 건전지(NiMH) 를 사용 하시면 됩니다.극성에 맞게 끼워 넣었는지, 오래된 건전지와 새 건전지를

혼용 사용하였는지 반드시 확인 하셔야 합니다. 

----- 경고: 극성을 다르게 끼우시면, 송신기 혹은 배터리에 치명적인 결함을 줄 수 있습니다. 

13. 데보 7 배터리 충전

------ 경고: CHG 소켓은 NIMH배터리에 최적화 되어 있습니다. 

만일 알카라인 배터리 혹은 LIPO팩 을 CHG 소켓에 사용한다면 위험을 초래할 수 있습니다. 

충전소켓: CHG : 12V, 50mA 



14. 모델메뉴

모델 항목은 데보7에 저장된 모든 모델에 관련된 사항을 조정할 수 있는 항목입니다. 

(1) 모델 선택(SELEC) 

ENT -> MODEL-> ENT-> SELEC -> ENT -> MOD1,2,3... 중에 선택 가능하며 15개의 모델까지 저장이 가능합니다. 

(2) 모델명(MODEL NAME) 

MODEL NAME 항목에서 최대 5자까지 모델 이름을 정하고 수정할 수 있습니다. 

(3) 모델복사(COPY) 

MODEL -> ENT-> COPY -> ENT-> 복사할 모델 선택 -> 복사할 위치 선택(예 MOD 2,3...) 복사 진행

15. 조종기간 무선 복사. 

2대의 DEVO 7 송신기 간에는 무선 모델 데이터 전송기능을 지원합니다. 

(1)모델 데이타 송신

MODEL-> ENT-> TRANS -> ENT-> 전송할 소스 모델 선택->RUN ->YES 하면 전송이 시작 됩니다. 

(2)모델 데이터 수신(RECEI) 

MODEL-> ENT-> RECEI -> RUN ->YES 하면 LINK -> 신호 수신 후 -> SAVE -> YES 선택 하면 수신이 됩니다. 

16. 모델 초기화(RESET) 

저장된 전체 모델 혹은 한가지 모델에 대해서 공장 초기값으로 리셋 을 할 수 있습니다. 

MODEL-> ENT-> RESET-> ENT 들어가면 ALL 혹은 하나의 기체 선택 -> RUN ->YES 하면 공장 초기값으로 설정됩니다. 

17. 타입선택(TYPE) 

DEVO 7 에서는 헬기와 비행기중 하나를 선택 가능합니다. 

MODEL-> ENT-> TYPE -> ENT -> HELI 나 AERO 중 택일 하면 타입으로 변경 가능합니다. 

18. 트림 시스템(STEP) 

트림 시스템은 엘리베이터, 에일러론, 스로틀, 러더 에 대해서 미세 조정을 가능하게 해 줍니다. 

트림스텝은 20단계로 나뉘어 있으며, 공장초기값은 4에 맞춰져 있습니다. 

MODEL-> ENT-> STEP -> ENT -> ELV,AILE,THRO,RUDD 의 트림값 조절 -> ELV,AILE, RUDD 의 서보 바인딩 NORM, LIMIT 설정 가능합니다. 

서보 바인딩 NORM, LIMIT 설정: 일반적으로 서보 바인딩을 노멀로 놓게 되면 최소치에서 최대치까지의 값이 서보에 그대로 전달되기 때문에 서보에 무리를 줄

수 있습니다. 

리미트 로 설정을 해놓으면 100%의 값이 전달이 다 되지 않기에 서보를 보호할 수 있습니다. 



19.  장치 입력(INPUT) 

이 설정은 DEVO 7 의 다양한 기능키를 설정할 수 있는 항목입니다. 

조종기의 중앙 목걸이 고리를 기준으로 1시 방향 끝에 있는 FMD (플라이트 모드)스위치 및 11시 방향에 있는 HOLD (스로틀 홀드)스위치 에 대한 사용자 설정이 가능합니다. 

스턴트 트림 모드 또한 하부메뉴에서 설정 가능합니다. 

1)플라이트 모드 스위치

MODEL-> ENT->INPUT-> ENT ->FM SW (플라이트 모드 스위치) INH (사용 안함),FMD,MIX 중 선택. 

2)스턴트 트림 모드

스턴트 트림 모드에는 2가지로 선택할 수 있으며, 일반모드, 플라이팅 모드 입니다. 

일반모드: 모든 세팅 트림 값은 각각의 플라이트 모드에 똑같이 적용 됩니다. 

플라이팅 모드: 비행모드에서 트림 값은 설정이 가능하며 각각 다른 세가지 비행모드를 저장할 수 있습니다. 초기값은 `COMM` 있습니다. 

--설정 방법--

MODEL-> ENT->INPUT-> ENT-> UP/DN->FMTRM->R/L -> COMM,FMOD중 택일

3)스로틀 홀드 설정

스로틀 홀드키 의 할당은 다음의 키에 할당할 수 있습니다. 

설정 가능한 키 옵션: FMD12,FMD2,MIX12,MIX2,D/R,HOLD,GEAR 

MODEL-> ENT->INPUT-> ENT-> UP/DN ->HLDSW ->R/L 키를 눌러서 선택. 

초기값은 HOLD 로 설정되어 있습니다. 

20.  장치출력(OUTPUT) 

장치출력 항목은 DEVO 7 조종기의 각 스위치 및 볼륨을 설정할 수 있습니다. 

명령키 재설정,비활성화, 및 명령키 변경 등을 수행할 수 있습니다. 

-- 설정 방법--

MODEL-> ENT-> UP/DN-> OUTPUT -> ENT-> UP/DN-> 변경키 선택 ->R/L 하여 명령선택

1)기어

OUTPUT -> ENT->GEAR 항목에서 R/L 키를 사용하여 기어 키를 다른 키로 변경할 수 있습니다. 

기본값은 GEAR - GEAR 입니다. 

FMD,MIX,D/R, HOLD, GEAR, TRN, and AUX2 로 변경할 수 있습니다. 

GEAR-> DN -> R/L 키를 누르면 INH(disabled),ACT(enabled),GYR 을 설정할 수 있습니다. 



2)AUX2 

기어 스위치의 재설정 종료 후 바로 AUX2 설정으로 넘어갈 수 있습니다. 

AUX2 -> R/L 키를 사용하여 AUX2 볼륨 스위치를 재설정 할수 있습니다. 

가능한 키 변경 옵션은 다음과 같습니다. 

FMD,MIX,D/R, HOLD, GEAR, TRN, and AUX2 

초기값은 AUX2 입니다. 

R/L 키 설정 시 INH,ACT,GYRO,GOV 이렇게 설정 할 수 있습니다. 

21.  스와시 타입(SWASH) 

스와시 타입은 5가지로 설정할 수 있습니다. 

1서보 노말, 2서보 180도 , 3서보 120도, 3서보 140도, 그리고 3서보 90도

-- 세팅법--

MODEL-> ENT-> UP/DN -> ENT->SWASH -> ENT -> UP/DN 

5가지의 스와시 타입 선택 가능

1-NRM, 2-180, 3-120, 3-140, 3-90 

22.  ID 고정(FIXID) 

ID 고정의 사용은 송신기와 수신기 사이의 단독연결을 가능하게 합니다. 

ID 고정의 사용은 바인딩의 시간을 단축시켜 주며, 비행 중 다른 조종기가 선택되는 실수를 방지할 수 있습니다. 

--세팅법 --

송신기와 수신기 사이에 ID 고정 페어링 방법은 다음과 같습니다. 

MODEL-> ENT-> UP/DN ->FIXID-> ENT -> ON/선택 -> CODES -> DN-> 코드 확인 및 수정 ->RUN -> YES/ 선택. 

ID 고정(FIXID) 의 취소 및 재설정 방법

만일 고정 ID 를 랜덤 ID로 변경하려면,수신기의 파워를 켜기 전, 수신기의 터미널의 BATT 칸에 바인딩 플러그를 끼워 넣으면 됩니다. 

그리고 5V DC 파워를 스로틀 채널에 끼워 넣으면 됩니다. 



그러면 수신기의 적색 LED 가 깜박이게 됩니다. 그다음 바인드 플러그를 제거 하여야 합니다. 

그러면 최종적으로 ID 고정(FIXID) 가 취소 됩니다. 

수신기의 ID 고정은 리셋되고, 그러면 송신기 또한 리셋 될 것입니다. 

23. 기능 MENU 

FUNTION MENU 는 조종기에 저장된 모델들의 세팅을 조정할 수 있습니다. 

이메뉴는 다음항목들을 포함합니다. 

채널 리버스 세팅, 서보 트레블 조정, 서브트림, 듀얼 레이트/익스포넨시얼, 스로틀 홀드, 스로틀 커브, 스로틀 믹스, 자이로 센서, 가버너, 스와시 믹스,

피치커브, 프로그램 믹스, 모니터, 페일세이프, 트레이너혹은 타이머 입니다. 

24.  리버스 스위치(REVSW) (조종기의 스틱 반응 방향을 역으로 전환하는 기능 입니다)

- 세팅

FUNTION -> ENT -> REVSW -> ENT -> NORM/REV 선택 가능

엘리베이터,에일러론,스로틀,러더,기어,피치,자이로 등을 모두 세팅해 사용이 가능합니다. 

25.  트레블(서보) 조정

각각의 채널에 서보 트레블의 값을 입력할 수 있습니다. 입력범위( 0~ 150% ) 

-세팅

FUNTION -> ENT -> TRVAD -> ENT -> R/L 선택하여 값 입력. 

적용 채널 키: ELE,AILE,THRO,RUDD,GEAR,PITCH,GYRO 

26.  서브트림(SUBTR) 

내용(비고): 서브 트림은 서보의 중립 값을 잡기 위해 미세 조정을 하는 것입니다. 

서보가 최대 작동범위를 넘어서면 큰 위험을 야기하기 때문에 먼저 기계적으로 서보 암과 벨 크랭크를 조절하여야 하여 중립 위치에 놓아야 합니다. 

이 작업이 끝났을 경우에만 조종기 상에 서브트림을 조정해야 합니다. 

최소치 D 62.5 영점 0 최대치 U 62.5% 

적용 채널 키 : ELE,AILE,THRO,RUDD,GEAR,PITCH,GYRO 



27.  스위치 선택

OUTPU(output) 값 선택 후, DN 키를 누르면, SWITC 항목으로 넘어갑니다. 

이 세팅은 RL 키로 변경이 불가하다. 이것은 노말 입니다. 

ENT버튼을 누르면 하부 메뉴로 이동 합니다. 

ALLON 초기값-> ACT 이는 PROGMIX 는 항상 활성화 되어있다는 뜻입니다. 

DN 버튼을 눌러 개별 스위치 세팅으로 들어갈 수 있습니다. 

NORM,ST1,ST2,D/R,HOLD,GEAR 등의 항목이 세팅 가능 합니다. 


